Szkolimy inzynierow
na catym Swiecie!
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Praktyczne warsztaty z zakresu. ' 10-11 styczen 2008

I\/Ietody doboru nastaw petli requlacji
w przemysle dla inzynierow i technikow

POdCZ as Warsztatéw: Intensywne dwudniowe warsztaty prezentuje

® Zapoznasz sie z metodami doboru nastaw regulatorow mgr inz. Marcin Nowak

w otwartej i zamknigtej petli sprzezenia zwrotnego mgr inz. elektroniki, absolwent Wydziat Elektrotechniki,

® Zdobedziesz W|ed_ze z,zakresu ) Automatyki, Informatyki i Elektroniki Akademii
podstawowych obiektow regulacji Gorniczo-Hutniczej w Krakowie na kierunku Elektronika
® Bedziesz w stanie uporac sie z problemem histerezy, i Telekomunikacja, specjalnos¢ Systemy Automatyki
tarcia oraz nieliniowosciami I Aparatury Medycznej. Praca doktorska pt.,,Metody

® Poznasz podstawy filtracji w zastosowaniu do sygnatow identyfikacji uktadow ciagtych z wykorzystaniem funkcji
pomiarowych modulujacych i sklejanych i ich zastosowanie w regulatorze

: , - : adaptacyjnym”. Uczestnik projektu badawczego
® Nauczysz sie budowy i strojenia ztozonych struktur ot. ,Algorytmy i programy sterowania nadrzednego

USCUMIREIITE VTRV CR Gl CUTNp7AU IR TRVEAUN ciaglymi procesami przemystowymi”. Wykonanie i wdrozenie
aplikacji kompleksowego systemu sterowania ruchem
S KO RZYSTAJ Z P R O M O CJ I drogowym, systemu automatycznego sterowania
oczyszczalnig Sciekow, aplikacji sterowania zatadunkiem

paliw oraz systemu sterowania zdalnym laboratorium
procesu destylacji.

Dla uczestnikow, ktdrzy minimum miesigc
przed data rozpoczecia warsztatow przeslg
formularz zgtoszeniowy wraz z potwierdzeniem
przelewu na nr faksu 012 630 47 50
oferujemy:

TECHNOLOGIES

5% upustu dla 1 osoby od ceny warsztatow

10% upustu od ceny warsztatéw dla zgtoszonych Technology Training that Works
AUSTRALIA @ CANADA  IRELAND o MALAYSIA « NEW ZEALAND « POLAND

grup 2 i wiecej osobowych SINGAPORE  SOUTH AFRICA « UNITED KINGDOM » UNITED STATES
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Program

DZIEN PIERWSZY
PODSTAWOWE WIADOMOSCI | ZADANIA AUTOMATYKI:

zadania i cele realizowane przez ukfady sterowania
procesy technologiczne, cechy i modele obiektow
sterowania (czujniki, przetworniki, organy wykonawcze,
nastawniki)

sposoby opisu systemdéw dynamicznych, zatozenia
upraszczajace i metod ich identyfikacji

algorytmy i struktury uktadow regulacji

szybko$¢, stabilnos¢, odporno$¢ i jakosci uktadow regulacji
ocena jakosci uktadow automatycznej regulacji
strojenie regulatorow

zaktocenia procesowe

petle sprzezenia zwrotnego w przod i tyt

LABORATORIUM PROBLEMOWE:

eksperymenty na obiekcie rzeczywistym

identyfikacja obiektu sterowania

projekt uktadu regulacji dla wybranego algorytmu
symulacja i implementacja zaprojektowanego algorytmu
na obiekcie rzeczywistym

MODELOWANIE SYSTEMOW DYNAMICZNYCH:

podstawowe prawa fizyki

whasciwosci obiektow

(wzmocnienie, opdznienie i stata czasowa)
charakterystyki cztonéw dynamicznych

modele wybranych procesow technologicznych
(zbiornik, reaktor, kolumna destylacyjna, wymiennk)
wykorzystanie oprogramowania do modelowania

i symulacji obiektow

wstep do metod identyfikacji

DZIEN DRUGI
IDENTYFIKACJA PROCESOW TECHNOLOGICZNYCH:

metody konstrukcji modeli dla szerokiego spektrum
obiektow technologicznych i fizycznych
przeglad i klasyfikacja modeli
metodologia uzyskiwania modeli

(metody eksperymentalne i analityczne)
metodologia identyfikacji modeli
(metody strojenia modeli)

dobdr przebiegow wymuszajacych

dla zadania identyfikacji

wprowadzenie do zasad przeprowadzania
eksperymentow

AUTOMATYKI PRZEMYSEOWEJ:
metody doboru parametrow regulatora PID
regulacja w uktadach z opdznieniem
sterowanie zaworami: histereza, tarcie statyczne
typowe uktady regulacji w przemysle:
requlacja przeptywu, cisnienia, temperatury i sktadu

AUTOMATYCZNE STROJENIE:

samostrojace sie petle regulacji

sterowanie adaptacyjne

regulacja z programowymi zmianami parametrow
regulacja z identyfikacjg modeli

Zt OZONE SYSTEMY STEROWANIA:

struktury kaskadowe i ich strojenie

petle sprzezenia w przéd

wielopoziomowe i wielowymiarowe systemy sterowania
struktury systemow sterowania nadrzednego

algorytmy zaawansowanej regulacji nadrzednej
interakcje petli sprzezenia

kompensacja opdZnienia

filtracji w systemach regulacji

- ODPORNE SYSTEMY STEROWANIA:

niepewnos¢ modelu
niepewnos¢ pomiaru

Zalnwestu Jw S|etb|e Bqdz na biezaco w swojej branzy.

ZGLOSZENIA PRZYIJMOWANE SA TYLKO POPRZEZ WYPELNIENIE FORMULARZA ZGLOSZENIOWEGO
MINIMUM 1,5 TYGODNIA PRZED ROZPOCZECIEM SZKOLENIA
Optata za warsztaty wynosi:
1250 zt brutto / osobe za dwudniowe warsztaty



